L) CORRECTION DES ERREURS
« Si des emeurs se produisent pendant le fonctionnement, essayez d'abord de les cormiger seuls. Le tableau suivant vous aidera )
pour résoudre et regler les problémes les plus fréquents.

Etat Cause possible SOLA E gvg'?@m
rien ne marche - mauvais branchement des cables
- tension de [almentation trop faible Traceur solaire 2 axes 3 panneaux et
- suiveur solaire en panne .
- arbre du suiveur solaire bloqué Traceur solaire 1 axe 3 panneaux
le suiveur solaire tourne trop lentement | - fixation incorrecte du panneau _ _ — . _ : . )
- charge trop grande — poids trop important sur le panneau solaire — panneau Suiveur solaire avec positionnement astronomique et temporel pour le suivi automatique du soleil par des celiules photovoltaiques

solaire trop lourd ou un panneau photovoltaique a concentration

suivi decalé du soleil - mauvais réglage de Iheure (répétez 'opération de synchronisafion de I'heure) INSTRUCTIONS D'INSTALLATION ET D'UTILISATION
le suiveur solaire ne se bouge pas | -les bras sont mal orientés sur les arbres

symétriquement  jusqu'aux  deux | - les compteurs intemes ne sont pas synchronisés. Effectuez la synchronisation
positions extrémes manuellement avec un ordinateur. Reportez-vous au chapitre consacré a la X
fonction « Web Monitor ». Cliquez sur Home A pour l'axe azimutal ou Home B
pour I'axe zénithal, selon I'axe que vous voulez synchroniser.
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* MODELE 3 PANNEAUX &

Les panneaux, le mét vertical et les cables ne sont pas des éléments constitufifs du suiveur ! lis sont représentés uniquement pour

® @ @ @ E O @1} M.g....s..(.o S donner une description compléte du montage.
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g IS NS NENEESEEENSR
“ MODELE 3 PANNEAUX

g

Les panneaux, le mat vertical et les cables ne sont pas des éléments constitutifs du suiveur ! lls sont représentés uniquement pour

donner une descripion compléte du montage.

» Suiveur solaire en fonctionnement.

* Avant de terminer, assurez-vous
que le suiveur solaire ne touche
ni mur ou ni aucun autre
obstacle !
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: ETAPE 62 :
: DEBRANCHEMENT DU CABLE ET DE : (T A A NSRS ERREDRESERRERSRNERSEHSSHRHE™
" CORRINATELR : ASPECT DU SUIVEUR SOLAIRE
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MODELE 3 PANNEAUX

* A1 AXE COMPLETEMENT INSTALLE :
. "

D

ETAPE62 !
EFFECTUEE -

(TR R E N BN NN NERERSENSERERSESHNNR ™

- L'INSTALLATION EST TERMINEE !

SppsssueEEEsEEEoeEnneesnnnl

k.
» Une fois les réglages terminés, débranchez I'ordinateur et fermez l'ouverture avec un bouchon. Reportez-vous aux étapes 41E—

41F!

e Sermez les vis sur |'arbre du suiveur solaire pour le réglage manuel de I'élévation. Comme dans les étapes 15A-15D, a la
différence que vous ne serrez que les écrous.

e tracker solaire suit désormais le soleil !

Caractéristiques du suiveur solaire a 2 axes 3 panneaux

« Suiveur solaire 4 2 axes avec positionnement astronomique et temporel pour le suivi automatique du soleil par des cellules
solaires ou un panneau photovoltaique a concentration

* Plage de rotation azimutale de 100° maximum, soit presque 7 heures de suivi en position perpendiculaire au soleil.

» Plage de rotation zénithale de 15 a 19° permettant un suivi complet de I'élévation du soleil

» Pour des cellules solaires avec une surface maximale de 5,8 m? et un poids de 90 kg maximum ou une puissance lofale de
900 Wp maximum pour une transformation de 15 % du panneau.

» Autoconsommation faible

o Interface USB 2.0 intégrée pour le confréle et la configuration des paramétres, ainsi que pour la mise & jour du logiciel et la
commande par ordinateur exteme et interface WEB.

« Synchronisation simple avec I'heure solaire et batterie de « Backup » pour 'horloge inteme.

« Fabriqué en Europe.

Caractéristiques du suiveur solaire a 1 axe 3 panneaux USB 2.0

 Suiveur solaire a 1 axe avec positionnement astronomique et temporel pour le suivi automatique du soleil par des cellules
solaires ou un panneau photovoltaique a concentration

* Plage de rotation azimutale de 100® maximum, soit presque 7 heures de suivi en position perpendiculaire au soleil.

 Possibilite d'ajuster manuellement |'angle d'élévation de 15° & 135°

» Pour cellules solaires avec surface maximale de 5,8 m? et poids de 90 kg maximum ou puissance totale de 900 Wp maximum
pour une fransformation de 15 % du panneau.

 Autoconsommation faible

o Interface USB 2.0 intégrée pour le confréle et la configuration des paramétres, ainsi que pour la mise & jour du logiciel et la
commande par ordinateur exteme et interface WEB.

« Synchronisation simple avec I'heure solaire et batterie de « Backup » pour 'horloge inteme.

« Fabriqué en Europe.

Caractéristiques techniques du suiveur solaire a 2 axes 3 panneaux

Nombre d'axes de rotation

Angle azimutal

Angle zénithal

Précision du suivi

Protocole d'exploitation

Type de positionneur

Temps

Type d'interface de série

Solution de réseau pour le contrdle depuis le centre
Type d'application du logiciel de contréle et de configuration
Alimentation

Intervalle de rotation

Tempé de i

Vitesse maximale du vent

Durée de vie

Fonctionnement en conditions humides
Batterie « backup »
Possibilité de confi , modifier les données depuis un PC

Possibilite de consulter les données sur PC
Mouvement vers la position envoyée depuis un PC

Mise a jour du micrologiciel
Option (**** signifie supplément a payer)
Fonction sans ombre

A

Acti de I'axe azi | du suiveur
Actionnement de 'axe azimutal
Diamétre de I'arbre et longueur de I'axe azimutal

USB 2.0

2 anes

100® max., imitation avec le logiciel et les interrupteurs fin de course
15 - 80°, imitation avec le logiciel et les interrupteurs fin de course
<0,5° {en option <0,1° ****)
TdAPS {systeme de | ]
Servo-positicnneur avec calcul de la position du soleil par systeme TdAPS
Heure GMT avec EOT et calendrier

Port série USB 2.0 pour PG

BUS CAN =

Systéme de conirdle du suivi solaire via un site internet

24V DC £ 10 % (intensite du courant 1 A)

Reéglable, minimum 1 minute {0,25%)

de -25°C 4+70°C

<130 km/h (testé sans problimes jusqu'a 180 km/h)

5000 cycles de 2007 (100°E + 100°0), soit 10 ans

Fonctionnement enfre 0 % et 100 % d'humidité relative

« backup » pour heure, la position ef certaines données

Qui, possibilité de configurer jusqu'a 1000 paramétres
Oui, possibilite de consulter jusqu'a 1000 parameétres

Qui, mouvement vers la position enveyée depuis un PC. De méme, possibilité de configurer
les autres réglages par ordre envoyé depuis un PC.

Qui, mise a jour du micrologiciel via un PC (USE) a l'aide d'un programme sur infernet
Héliostat, commande possible, ****

Oui, incluse

Moteur linéaire solaire SMASS20M1SP26A

Moteur finéaire

@48 mm, L=1350 mm (acier)



Vitesse de rotation de I'axe azimutal
Couple d i i torisé de I'axe azimutal

Consommation du moteur de I'axe azimutal en fonctionnement

Couple de détérioration du moteur de I'axe azimutal
Type d'axe zénithal et marche
Vitesse de rotation de I'axe zénithal

Couple dynamique maximum autorisé de I'axe zénithal

Courant maximal autorisé pour les moteurs des axes zénithal et azimutal

Couple de detérioration de |'axe zénithal
Consommation électrique en veille

Type de conducteurs pour le raccordement
Largeur des bras porteurs du panneau
Type de manchons de fixation du panneau
Diamétre du mat d'installation

Dis i i tori: des
Poids i torisé du

Dimensions du produit emballe

Poids du produit emballé

0,926 mm/s ou 0,035 - 0,062 */s, cf. graphigue

>200 - 330 Nm selon 'angle azimutal, cf. graphique

<500 mA 4 330 Nm, ¢f. graphique

=750 - 1250 Nm selon langle azimutal, cf graphique

Mateur linéaire solaire SM4S520M1

0,926 mm/s ou 0,052 — 0,062 */s selon 'angle 2énithal, cf. graphigue
=330 - 400 Nm selon I'angle zénithal, cf. graphigue

500 mA & 400 Nm, selon l'angle, of. graphique

>1250 - 1500 Nm selon Fangle zenithal, cf. graphique

20 mA +25% & 24V

2 conducteurs en cuivre de section 1,0 mm2

1030 mm

Manchons-pinces - 12 piéces

@ 65 mm

Imodules de 0,99 mx 1,95 met 5.8 m? au total

3 modules de 30 kg, total 90 kg

1 paguet de dimensions 1600 {Long.) x 200{karg.) x 200{H) mm
45kg

Caractéristiques techniques du suiveur solaire a 1 axe 3 panneaux

Nombre d'axes de rotation

Angle azimutal

Angle zénithal

Précision du suivi

Protocole de fonctionnement

Type de positionneur

Temps

Type d'interface de série

Solution de réseau pour le controle depuis le centre
Type de logiciel de contrile et de configuration
Alimentation

Intervalles de rotation

s o

Vitesse maximale du vent

Durée de vie

Fonctionnement en conditions humides

Batterie « backup »

Possibilite de configurer, modifier les données depuis un PC
Possibilité de consulter les données sur PC

Mouvement vers la position envoyée depuis un PC

Mise & jour du micrologiciel

Option (*** signifie supplement a payer)
Fonction sans ombre

Actionnement de ['axe azimutal du suiveur
Actionnement de I'axe azimutal

Diametre de I'arbre et longueur de |'axe azimutal
Vitesse de rotation de I'axe azimutal

Couple d i i torisé de I'axe azimutal
Consommation du moteur de 'axe azimutal en fonctionnement
Couple de detérioration du moteur de I'axe azimutal

Type d'axe zénithal et marche

Vitesse de rotation de I'axe zénithal

1axe

100° max., imitation avec le logiciel et les interrupteurs fin de course
0-90°, réglage manuel

<0,5° (en option <0,1° ™)

TdAPS (systeme de positic ique et temporel)
Servo-positionneur avec calcul de la posifion du soleil par systéme TdAPS
Heure GMT avec ECT et calendrier

Port série USB 2.0 pour PC

BUS CAN ****

Systéme de contréle du suivi solaire via un site internet

24 VDC # 10 % (capacité du courant 1 A)

Réglable, 1 minute {0,25%) minimum

de -25°C 3 +70°C

<130 km/h {teste sans problémes jusqu'a 180 kmih)

5000 cycles de 200° (100°E + 100°0), soit 10 ans

Fonclionnement entre 0 % et 100 % dhumidité relative

« Backup » pour I'heure, la position et certaines données
Qui, possibilite de configurer jusqu'a 1000 parameétres
Oui, possibilite de voir jusqu'a 1000 parameétres

Oui, mouvement dans la position envoyée depuis un PC. De méme, possibilité de configurer
les autres réglages par ordre envoyé depuis un PC,

Qui, mise a jour du micrologiciel via un PC (USB) a l'aide d'un programme sur infernet
!

Qui, incluse

Moteur linéaire solaire SM4S520M15P26A

Moteur linéaire

@48 mm, L=1350 mm (acier)

0,926 mm/s ou 0,035 - 0,062 *fs, cf. graphique

>200 - 330 Nm selon I'angle azimutal, cof. graphique
<500 mA a 330 Nm, cf. graphique

=750 - 1250 Nm selon l'angle azimutal, cf graphique
!

!

26A1

SunTracer Type:

SunTracer Version: |5.0

Remarque : vous trouverez plus d'informations dans les documents disponibles sur notre site internet.

. ETAPE 62 - DEBRANCHEMENT DU CABLE ET DE L'ORDINATEUR E

A 2 AXES ENTIEREMENT INSTALLE

ASPECT DU SUIVEUR SOLAIRE

MODELE 3 PANNEAUX

ETAPEG2  ©
EFFECTUEE

REEEE®

FEEEEEE RN EEEEEEENENENEENEN N,

L'INSTALLATION EST TERMINEE !

 Une fois les réglages terminés, débranchez 'ordinateur et fermez I'ouverture avec un bouchon. Reportez-vous aux étapes 41E-

4F!
« | e tracker solaire suit désormais le soleil !
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to move lly. Note: T m (press red DISABLE button)

A
4 »
v

] (5o To ReFerence moTor A)  [[ERREE (GO TO REFERENCE MOTOR B)
Dt=0,0b=0,Em=0,Eh=0,Ey=0,Ed=0

DEBUG:

« Mouvement manuel avec les touches : Les touches permettent de faire tourner manuellement les axes dans une direction
voulue. Pour cela, le suivi automatique doit &tre désactivé.

* Home A, B : Les boutons permettent de synchroniser manuellement les deux axes. En cas de décalage de la position réelle et
des compteurs internes, ou aprés des réparations mécaniques ou électroniques, il convient d'effectuer une synchronisation.
Aprés pression du bouton, I'axe se place dans une certaine position extréme. L'axe est synchronisé aprés l'arrét.

« Debug : fenétre pour diverses données de maintenance.

|K) Réseau CAN

Certaines applications exigent que les suiveurs soient reliés entre eux dans une base centrale commune, d'oll ils peuvent étre
controlés et configurés. C'est dans ce cas que ['on peut utiliser un réseau CAN, intégré dans chaque suiveur contre un supplément
de prix.

Common bus

« On utilise le méme « web monitor ». La différence est seulement dans le fait que le port COM implique le branchement d'un
adaptateur CAN/USB.

« Dans la fenétre CAN ID, entrez le numéro d’ordre CAN du SunTracer et appuyez sur « enable CAN mode ».
ele CAN ID est altibué dans «advanced system editor »
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Couple dynamigue maximum autorisé de I'axe zénithal 1
Courant maximal autorisé pour les moteurs des axes zénithal et azimutal 500 mA a 400 Nm, selon Fangle, cf. graphique

Couple de detérioration de 'axe znitha >3000 Nm

Consommation &lectrique en veille 20 mA = 25 % a 24V

Type de conducteurs pour le raccordement. 2 conducteurs en cuivre de section 1,0 mm2

Largeur des bras portant le panneau 1030 mm

Type de manchons de fixation du panneau Manchons-pinces ~ 12 piéces

Diamétre du mat d'installation @65 mm

Dimensions maximum autorisées des panneaux: 3 modules de 0,99 m x 1,85 m et 5,8 m*au total

Poids maximum autorisé du panneau 3 modules de 30 kg, total 90 kg

Dimensions du produit emballé 1 paquet de dimensions 1600{Leng.) x 200(larg.) x 200(H) mm
Poids du produit emballé 39 kg

= Graphique représentant les couples autorisés sur le suiveur solaire avec des panneaux photovoltaiques ou d'autres charges.

1400

Couples maximaux de I'axe azimutal en fonction de I'angle azimutal

1200

1000

= couple dynamigque maximum f 0,5 A

E 800 = couple sﬁ!lique maximum
3 — couple dynamique f 0,3 A
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Intensité (A)

J) EXPLICATION DU SENS DE CERTAINS CHAMPS D'INFORMATION
ET DE SAISIE

 SunTracer type : type de module électronique dans le moteur du suiveur solaire. Nous vous poserons des questions sur cette
donnée quand nous nous contacterons.

« SunTracer Version : version du logiciel utilisé dans le module. Cette indication se modifie lors des mises a jour.

o CAN ID : Adresse CAN du suiveur dans le réseau CAN, dont les données sont affichées par le « web monitor » instantanément.
En usage seulement quand un réseau CAN est utilisé.

» Usupply : tension d'alimentation présente, branchée au suiveur solaire

« Time : heure solaire actuelle a votre position (cf. longitudeflatitude). Vous pouvez modifier I'heure actuelle en entrant de
nouvelles données. Vious devez toutefois savoir que cette heure n'est pas du tout identique a celle de votre fuseau horaire. Elle
n'est valable que pour votre longitude. La saisie des heures se fait dans la plage 0-23, pour les minutes 0-60. Avertissement : si
vous mettez la longitude a 0.0, 'heure doit étre 4 la seconde prés avec I'heure UTC.

« Day/month : date actuelle. Vous pouvez modifier la date actuelle en entrant de nouvelles données. Le jour est saisi dans
lintervalle 1-31, le mois dans l'intervalle 1-12

e La fouche « Synch. » permet de régler la automatiquement la date et I'neure actuelle. Cliquez sur la touche « synch » si vous
vous apercevez que I'heure ou la date ne sont pas cormectes (différence de plus d'une demie heure. Une fenétre s'ouvre pour
que vous entriez votre longitude. Saisissez-la et confirmez. L'application web calcule, avec un logiciel et en liaison avec internet,
I'heure universelle exacte (UTC). Le temps solaire moyen exact pour votre lieu s'inscrit ainsi dans la mémoire du suiveur solaire
Si vous n'étes pas connecté & intemet, vous devrez entrer manuellement le temps UTC dans la fenétre suivante. Remarque !
L'heure solaire moyenne utilisée par le suiveur solaire est déterminée pour votre longitude et différe de I'heure du fuseau horaire
dans lequel vous vous frouvez. Ne soyez donc pas étonnés de voir quelques minutes de différence par rapport a I'heure de vofre
fuseau horaire.

e Angle A, B: ils indiquent I'angle actuel de chacun des axes. En général, I'axe A correspond & 'angle azimutal, et I'axe B a
I'élévation. Avec I'angle azimutal, les valeurs sont négatives le matin et positives 'aprés-midi. La saisie directe de l'angle
entraine le déplacement de I'axe choisi 4 I'angle souhaité (la rotation automatique doit alors étre désactivée)

» Position, destination, A,B : indiquent les positions acluelles et cibles des deux axes, mesurées en impulsions. Ces données
sont plutdt utilisées pour le diagnostic de fonctionnement du suiveur solaire.

o | motor A,B : indique la consommation électrique actuelle des deux moteurs.

« Longitude. latitude : indique vos longitude et latitude. Ce sont deux données clés pour le fonctionnement correct du suiveur
Les valeurs négatives correspondent 4 I'c ouest » et au « sud ».

» Moving interval : désigne lintervalle en minutes qui sépare deux mouvements de correction de la position du suiveur par
rapport au soleil. Saisies possibles entre 60 et 900 secondes (1-15 minutes).

* Run, disable : le suivi automatique s'enclenche avec le bouton (« run ») et s'arréte avec le bouton (« disable »). Le suivi
automatique doit étre désactivé quand on veut bouger I'axe manuellement avec les touches rouges en bas ou en entrant
directement I'angle. La fenétre a droite indique I'état actuel du suivi automatique -

* « Y » —suivi automatique enclenché

o « N »— suivi automatique éteint

e « AE-PM » - le soleil est au-dessus de I'horizon, le suivi est possible (en fonction de la plage de mouvement).
e **** » _le soleil est sous I'horizon.

. Wind : position de sécurité en cas de vent violent. En appuyant sur ce bouton, le suivi automatique est désactivé et le moteur
oriente e panneau en position horizontale.

» Snow : déblayage de la neige sur le panneau. En appuyant sur ce bouton, le suivi automatique est désactivé et le moteur
oriente le panneau en position verticale.
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[H) LANCEMENT DU suIvI Utilisations

» Systéme d'alimentation PV (photovoltaique) individuel pour

« Une fois les configurations de base saisies, il faut mettre en route le suivi automatique. Cliquez sur le bouton « RUN ». maisons e refuges * Alimentation d'éclairage public - CPV
Longitude/Latitude: [13.4 | - | a6.4 lo [FEend | « Pelites centralgs solairles PV sur toits de baiments . Alimeln{ation dle postes dle transmission radio — PV
:I » Centrales solaires PV importantes sur de grandes surfaces « Rotation de miroirs - héliostats
Moving interval: 300 s - ; ; c 5
_ « Alimentation de systémes de signalisation routiére avec des | Rotation de concentrateurs paraboliques — CPV
-AE-p] moduls PV

« Rotation de concentrateurs paraboliques — conduits de

» Alimentation d'éclairages publics avec des modules PV % o ]
lumiére pour I'éclairage intérieur

I) FONCTIONS DU WEB MONITOR [A) CONTENU DU PAQUET ET OUTILS NECESSAIRES

« ATTENTION !! La modification des valeurs du menu peut agir sur le fonctionnement du suiveur solaire ! Le paquet du suiveur solaire 3 2 axes 3 panneaux contient : (les éléments sont représentés sur le schéma

« | es fenétres de saisie de couleur blanche vous indiquent la valeur présente et la configuration du suiveur solaire. Si vous cliquez suivant)
sur une fenétre de saisie particuliére, elle devient jaune. Cela signifie que vous pouvez corriger sa valeur. Vous pouvez enfrer ; :::g::mr;mm ;::;;;;gg-a D60.3 mm /(1 piéce) g: EZE: :: mne;:gnzsm;-g:gm;; 141;::;;}” it
une nouvelle valeur dans cette fenétre de saisie tant qu'elle est de couleur Jaune. Une fois que vous étes satisfait de la nouvelle 3. Tube intérieur du man. port. SWAV1 | (1 piéce) 25. Bras port. vert pour SWA4NHV3P Alu 60x30x2x1500 SP. (2 pléces)
valeur, appuyez sur « enter » ou cliquez sur le bouton « send ». La valeur saisie sera envoyée au suiveur solaire. La fenétre de 4. Plaque de support du mot, d'élév. pour SM44M1 / (1 piéce) 26, Bras port. vert, pour SM44M1V3P Alu 60x30x2x1500 ZG./ (2 piéces)
saisie redevient alors blanche et affiche une nouvelle valeur actuelle (modifiée). 5. Plague de support du mot. d'élav. pour SM44N1 / (1 piéce) 27. Vis BTR ss téte DIN913-M12x20 / (8 piéces)
) : . . , . 6. Plaque de support du bras de I'axe azimutal pour SM44M1 / (1 piéce) 28. Rondelle DIN125A M8 / (38 pieces)
o Certaines ffané{res de saisie Isomlexcluswemen! informatives et ne peuvent étre modifiées (par exemple, |'affichage de la tension 7. Plaque - bras du moteur d'élév. pour modéle SMA4M1V3P A (part. sup.) /(2
d'alimentation). Aucune modification ne sera donc prise en compte pour de telles fenétres piéces) 28. Vis MBX30 DIN 931 KV 8,8/ (8 piéces)
8. Plaque - support du bras du mot. d’élév. pour SM44M1V3P modéle A (part. inf.)
1(2 piéces) 30. Rondelle DIN125A M12 / (4 piéces)
9. Arbre porteur SM44M1V3P (D48.3x1310) / (1 pigce) 31. Ecrou M8 DIN834 | (27 piéces)
10. Arbre de rotation D40x2 pour SM44M1V3P / (1 piéce) 32, Ecrou M12 DINS34 / (2 piéces)
11. Roulement GLWFM-4044-40 / (2 pigces) 33. Circlip pour arbre DIN6799 D7 mm / (3 piéces)
12. Bras de fixation port. extr. panneau sol. 60x30x2 L=1m | (2 piéces) 34. Vis M8x14 DIN 933 kv 8.8/ (10 piéces)
13. Tube de soutien sur I'arbre d'angle azimutal pour SM44M1V3P [ (2 pieces) 35. Rondelle D40-D10-2 mm / (4 piéces)
14. Elément de structure UB-C50 avec cheville | (2 kosa) 36. Rondelle large M8 DIN440R | (4 piéces)
15. Entretoise du bras de I'axe azimutal pour SM44M1-V2 | (1 piéce) 37. Vis M8XBO0 DIN 931 KV 8,8/ (4 piéces)
16. Cheville D10x36 avec entailles | (1 piéce) 38. Vis M8X50 DIN 931 KV 8,8 / (4 piéces)
- —— 17. Raccord de tube en U 60x30x2 mm pour SM44M1V3P | (2 piéces) 39, Vis M10X50 DIN 933 KV 8,8/ (1 pigce)
S ct Your Sun] 18. Element de fixation en U du bras V3P [ (4 pieces) 40. Vis M8X110 DIN 931 KV 8,8/ (7 pigces)
SunTracer Type: [2641 | 19, Vis de liaison MB/fi40.5x67/fi7 12um BC / (2 piéces) 41. Vis MBx12 DIN7985 | (12 piéces)
- 20. Manchon de fixation denté Solar V12 INOX 76,5x34,5x40 | (12 piéces) 42, Vis M12X90 DIN 931 KV 8,8 / (2 piéces)
SunTracer Version: [5.0 21. Moteur linéaire SM4S520M1SP26A-V1 avec pos. sol. a deux axes | (1 piéce) 43. Instructions d'installation et d'utilisation / (1 piéce)
cAN 10 [Enable AN mode] Ussdriver| [Remote suppor FRERERI RO e pa - ,
Le paquet du Suiveur solaire a 1 axe 3 panneaux contient : (les éléments sont représentés sur le schéma
suivant)
Usupply: 23.38 v H / V Alignment 1. Manchon porteur SM44 V1 pour tube D60.3 mm / (1 piéce) R
M —— e — 2 - - - 24, Cable de com. USB 2.0 pour SM3, SM4 avec RJ9 2m.] (1 piéce)
Time: (03 |h(o2 [m[27 |s [[Send | | Settings Wizard | 25, Bras port. vert. pour SM44M1V3P Alu 60x30x2x1500 SP.J (2 piéces)
Day/Month: 23 | |1D 'I Synch.! [ Send | 26. Bras port. vert. pour SM44M1V3P Alu 60x30x2x1500 ZG./ (2 pigces)
— 27.Vis BTR ss téte DINS13-M12x20 / {8 piéces)
Angle A: |-43.4 |o [[Send Angle B: [51.5 o [ Send | 6. Plaque de support du bras de I'axe azimutal pour SM44M1 [ (1 piece) 28. Rondelle DIN125A M8 | (26 pieces) **
Position A: 31006 i Position B: 32425 i Tirmemmmnmae e — _
— —_— [ - 30. Rondelle DIN125A M12/ (2 piéces) "o
Destination A: 31006 4 Destination B: 32425 L 9. Arbre porteur SMA4M1V3P ( D48.3x1310 ) / {1 piéce) 31. Rondelle M8 DING34 | (21 pidges) s
I motor A: [0.00 A ImotorB: 000 1A 10. Arbre de rotation D40x2 pour SM44M1V3P | (1 piéce) 32. Rondelle M12 DIN934 | (1 piéces) *trsosn
o : . = " : 11. Roulement GLWFM-4044-40 / (2 piéces) 33. Circlip pour arbre DINGT88 D7 mm [ (1 pigce) *Hsierees
L /Latitude: |14.4 |ol26.4 |o [ Send 12, Bras de fixation port. extr. panneau sol, 60x30x2 L=1m | (2 piéces) 34, Vis M8x14 DIN 933 kv 8.8/ (10 piéces)
Moving interval: [300 |s 13, Tube de soutien sur 'arbre d'angle azimutal pour SM44M1V3P | (2 piéces)  35. Rondelle D40-D10-2 mm / (4 piéces)
. F—— - 14. Elément de structure U8-C50 avec cheville / (1 piéce) 36. Rondelle large M8 DIN440R / {4 piéces)
[v-2E-PM Snow| 16, Entretoise du bras de Iaxe azimutal pour SMA4MA-V2 | (1 piéce) 37. Vis MBX80 DIN 931 KV 8,8 / (4 piéces)
S— 38. Vis MBX50 DIN 931 KV 8,8 / (4 piéces)
17. Raccord de tube en U 60x30x2 mm pour SMA4M1V3P | (2 piéces) 38. Vis M10X50 DIN 933 KV 8,8 / (1 piéce)
18. Element de fixation en U du bras V3P / (4 piéces) 40. Vis M8X110 DIN 931 KV 8,8/ (7 piéces)
19, Vis de liaison M8/fi40.5x67/fi7 12um BC / (2 piéces) 41. Vis M6x12 DIN7985 | (12 piéces)
20. Manchon de fixation denté Solar V12 INOX 76,5x34,5x40 / (12 piéces) 42, Vis M12X90 DIN 931 KV 8,8/ (1 pigceg) s+
21, Moteur linéaire SM43520M1SP26A-V1 avec pos. sol. a deux axes /(1 piéce) 43, Instructions d'installation et d'utilisation / {1 piece)
R
Légende : ~———--Sous ce numéro, il n'y a pas d'élément alors qu'il y en a dans la liste de piéces du suiveur solaire 3 panneaux
FrxrRkTe Sous ce numero, il y a moins d'éléments que dans la liste de piéces du suiveur solaire 3 panneaux
REMARQUE :

Si vous montez le suiveur solaire a 1 axe 3 panneaux , n'effectuez pas les étapes marquées du
signe ***, Les étapes ou instructions avec le signe &&& ne concernent que ce modéle |
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++ Raccordez le PANNEAU au
consommateur, comme sur le

. ASPECT DU SUIVEUR SOLAIRE - schéma, ou comme stipulé dans
= A 2 AXES INSTALLE = les instructions d'utilisation de

= MODELE 3 PANNEAUX " l'onduleur ou de 'adaptateur.
;““..a“.,.“,..,.....,“,‘“,““””: ++ Faites de nombreuses boucles au

niveau des parties flexibles du
céable pour ne pas que ce dernier
se coupe

Le rayon minimum peut
représenter 50 fois le diameétre du
céble !
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. L'INSTALLATION EST TERMINEE ! :

O+ FesensssneEnENEnenEeneEnenn”

Pour installer le suiveur solaire et le panneau photovoltaique sur un mét porteur deja installé, vous avez besoin des
outils suivants : — 7 :

» Méire

s Clés plates de 13,17 et 19 mm

= Tournevis plat et cruciforme de taille 2
« Clés Allen 1,5 mm, 5 mm =
= Pour la préparation du cable : couteau, pince,
« Niveau a bulle, pinces plates

= Boussole pour trouver le sud, voltmetre

Attention : Le paquet ne contient ni support pour le sol, les toitures, ou d'autres surfaces, ni cellules photovoltaiques, ni
cables pour le raccordement des panneaux, ni dérivateurs plastiques pour les raccordements électriques ! Ces éléments

ne sont présentés que pour permettre une description compléte du montage !

|B) DESCRIPTION

» Les suiveurs solaires 1axe 3 panneaux et 2 axes 3 panneaux sont des installations qui orientent les panneaux photovoltaiques
en position perpendiculaire au soleil. lls permettent ainsi d'optimiser le rendement du panneau solaire tout au long de la journée.
Une cellule photovoltaique a une puissance de sortie maximale si elle est orientée perpendiculairement & la source diirradiation
— le soleil. Tout aufre angle dlincidence réduit la puissance électrique produite par la cellule. C'est pourquoi il est judicieux
d'utiliser un systéme de suivi du soleil, qui permet d’augmenter, pour une journée ensoleillée, la production d’électricité de 61 %
par rapport & un systéme fixe. L'autoconsommation d'énergie du tracker lui-méme pour le mouvement de [installation est
négligeable par rapport au profit réalisé.

» La commande de l'angle zénithal est enfiérement automatique pour le suiveur 2 axes 3 panneaux. Le moteur linéaire
adapte quotidiennement la position zénithale pour que le panneau soit orienté selon I'angle le plus perpendiculaire possible par
rapport au soleil ; en outre, il ajuste également, sur une base annuelle, 'angle zénithal en fonction du calendrier

« Le réglage de l'angle zénithal se fait manuellement pour le suiveur solaire 1 axe 3 panneaux . Plusieurs fois par an,
I'opérateur peut modifier I'angle zénithal afin de s'approcher le plus possible de la position perpendiculaire au soleil.

 La commande de réglage de I'angle azimutal est entiérement automatique. En fonction de son horloge interne, le suiveur solaire
cormige sa posifion & des intervalles de temps réglables et poursuit ainsi la course du soleil. La plage de rotation en mouvement
azimutal est d'environ 100 degrés. Le tracker solaire commence donc a suivre le soleil a partir de 8 h heure solaire, et arréte sa
poursuite 8 16 h heure solaire, selon la saison. En dehors de cette période, le suiveur est en veille, sauf si la fonction anti-ombre
est enclenchée. Il s'oriente en position de départ a 23 heures (configurable) pour attendre le lever du soleil a I'est.

 Avec un montage précis, on parvient & ce que le suiveur solaire assure un suivi des cellules solaires en position perpendiculaire
au soleil sur la totalité du cycle de 100°.

« En conditions normales, le tracker solaire fonctionne avec tous types de panneaux solaires ayant une surface de 58 m?
maximum et un poids de 90 kg maximum. Les cellules photovoltaiques ne doivent pas étre trop lourdes, elles ne doivent pas
non plus éfre exposées a des vents violents, ou & des quantités importantes de neige mouillée ! Au cours de l'installation, soyez
bien attentifs & ce que le centre de gravité du panneau photovoltaique fixé sur I'arbre du suiveur solaire soit le plus proche
possible de I'axe de rotation de ce demier, afin d'éviter la surcharge des moteurs. (Cf. graphiques des couples maximum).

« | 'horloge interne fonctionne méme en |'absence d'énergie, grace a une batterie « back-up » (batterie lithium 3 V).

» \ous pouvez installer le suiveur solaire en toiture sur un méat ou au sol sur un support.

|C) AVERTISSEMENTS DE SECURITE

N'ouvrez pas et ne réparez pas tout seul le suiveur solaire ! Ces opérations doivent étre
effectuées par un réparateur agréé! Un montage mal effectué peut entrainer la chute des modules
solaires, peut-&tre méme avec le suiveur solaire !

Une mauvaise fixation du suiveur solaire ou des modules photovoltaiques peut entrainer, pendant un
épisode de vents violents, I'arrachage des panneaux du support du fracker. En cas de tempéte, les vis de
fixation du mat peuvent également se retirer. Soyez donc bien attentifs a cela pendant le montage. Il faut
serrer convenablement les vis. En outre, il convient de choisir un emplacement dinstallation ol le
desserrage éventuel des vis ou la chute du module solaire ne puisse provoquer aucun dégat matériel et
humain. Le méat ne doit pas étre instable, ancrez-le s'il n'est pas stable !




|D) GLOSSAIRE

« Elévation — angle vertical sous lequel le soleil est visible depuis un point d'observation sur la terre.

» Azimut — angle formé par le plan vertical du soleil et e plan méridien du point d'cbservation.

» Angle azimutal — angle formé par le plan verfical du soleil et le plan méndien.

« E et W - abréviations désignant I'est (E) et 'ouest (W).

o Arbre du suiveur solaire — tube vertical tournant sur lequel sont fixés les bras du module solaire.

» Panneau solaire — élément photovoltaique transformant 'énergie lumineuse — solaire en énergie électrique. Il doit &tre mis en
place dans un lieu dégagé en position perpendiculaire aux rayons du soleil.

» Longitude - sur la carte la plus précise possible de votre pays, région ou localité, cherchez la valeur de la ligne verticale qui
passe le plus prés du lieu considére.

« Latitude — sur la carte la plus précise possible de votre pays, région ou localité, cherchez le la valeur de la ligne horizontale qui
passe le plus prés du lieu considéré.

IE) CHOIX DU LIEU D'INSTALLATION

» Pour linstallation, évitez les emplacements oll le panneau solaire serait susceptible de provoguer des dégats matériels et
humains en cas de chute, de décrochage ou d'arrachage pendant une tempéte ou lors de fortes chutes de neige.

« Le suiveur solaire étant étanche (IP33), le module solaire peut éfre installé en toiture ou au sol. Souvenez-vous que la pluie, la
gréle, et plus encore la neige et le vent entravent le bon fonctionnement du module solaire. Faites attention, dans la totalité de la
zone de rotation, aux éventuels obstacles qui pourraient masquer le soleil. Vous devez trouver un lieu d'installation ol le soleil
rayonne sur le module solaire du lever au coucher du soleil, pour bénéficier du rendement maximum de I'appareil.

ST

ELEVATION

e Choisissez un lieu dinstallation tel que le
suiveur solaire et son module solaire pourront
effectuer une rotation de 100° et qu'il leur reste
une marge d'au moins 30° & l'est et & l'ouest.

10

 Pour terminer la configuration, cliquez sur le champ « Setting Wizard » dans le Web Monitor.

B TR marerae s mary amr wn

« Entrez les données géographiques de base de votre situation dans le champ de saisie. C'est une condition nécessaire au
lancement du suivi du tracker solaire.
» Les fenétres suivantes apparaissent : Dans le champ, entrez les valeurs demandées.

« \/otre latitude (paralléle). N'entrez que des valeurs positives.

Explorer User Prompt - ﬁl

S Pt
Please enter your geo. LATITUDE [only positive);

Cancel |
j05.3

 \otre longitude (méndien). Entrez des valeurs positives pour les lieux situés a l'est du méridien de Greenwich, et des valeurs
négatives pour les lieux situés a l'ouest du méridien de Greenwich,

Explorer User Prompt 5'
e

Please enter your geo. LONGITUDE (negative=\west): R

f1a4

 Le temps universel exact (GMT) est la derniére donnée demandée. Vous pouvez 'obtenir sur internet, si vous y étes connectés.
Dans le cas contraire, vous devez le saisir manuellement.

x
St Pron

Coudd not retrieve Time from Intemnet, please enter manually GMT time and date
in format HH:MM:S5 day/month/Year Cancel

120500 18/05/2009

» Le tracker solaire est alors correctement configuré pour votre ligu. Il s'orientera vers la position du soleil 4 ce moment et
commencera sa course a partir de la

« Le modéle 1 axe 3 panneaux n'est pas équipé de moteur d'élévation, vous devez donc régler I'élévation vous-méme.

:  ETAPEG0 -

. EFFECTUEE .

:a---u.uu-onl
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|F) PREPARATION DU MAT ET ETALONNAGE

ﬂ]' © ®)

+» PREPAREZ UN MAT STABLE SUR

UNE BASE STABLE

Tube 060.3-065x4.5mm

Tube 076.1x4.5mm

8 _
o |
s 1

APPROXIMATIVEMENT

2000mm

e

+ VERIFIEZ TOUS LES COTES

AVEC UN NIVEAU A BULLE

“POUR QUIL SOIT BIEN

VERTICAL

+ PRECISION 0,1°

-

q:% HE/S

<z
e

=5
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- ETAPES 29 - 32 - MONTAGE hETAPES42—49r
EE N EEEREE N EEEREREERNEEEEEEEEEEEEERN : MONTAGE E
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+ Etape 29 ; Prenez les 2 tubes

+ Ftape 30 ; Prenez 1 visen U
LN )

ne 19 et placez-la dans
l'ouverture du bras porteur
n° 12 avec la partie supérieure
vers le bas comme sur le
schéma,
+ Etape 31 ; Prenez 2 rondelles
n° 36 et placez-les sur la vis en
U ne 19 comme sur le schéma.
+ Ftape 32 ; Prenez 2 écrous
ne 31 et vissez-les avec
précaution sur la visen U
n° 19, sans tordre les bras
proteurs

REMARQUE :
Répétez toutes ces étapes de
l'autre coté, comme sur

limage, en faisant attention &
Uux bras soie

perpendiculaires n°12,
introduisez le tube ne 10 dans
leur ouverture comme sur le
schéma.

REMARQUE .

Faites attention a ce que
I'encoche longitudinale sur le
bras porteur ne 12 soit tournée
vers le haut !

.

P EEERENSENERNEEEEEN

- ETAPES29-32-
: EFFECTUEES

. ETAPES42-45
. EFFECTUEES .

++ Etape 42 ; Prenez le bras latéral inférieur
ne 25, comme sur le schéma.

+% Etape 43 ; Prenez le profilé en U n° 17 et
placez-le au milieu du tube du bras latéral
inférieur n° 25, de maniére a ce que les
trous soient couverts.

+% Etape 44 ; Prenez le bras latéral supérieur
n° 26, comme sur le schéma, et placez-le
sur le profilé en U n® 17, 4 nouveau de
maniére a ce que les trous soient couverts

+ Etape 45 ; Prenez 4 vis ne 41 et vissez-les

fermement dans le profiléen U ne 17 a

travers les trous des bras latéraux nes 25 et

26.

+* La structure obtenue constitue le bras latéral
ne 49,

“» REMARQUE : Répétez le montage une fois
de plus pour assembler un deuxiéme bras
latéral ne 49.

“» REMARQUE : Les étapes 46 — 49 sont
annulées !



G) MONTAGE DU SUIVEUR SOLAIRE

« Pour le suiveur solaire 1 axe 3 panneaux, passez seulement les étapes signalées avec le signe ***. Le monlage des
trackers solaires 2 axes 3 panneaux ou 1 axe 3 panneaux se fait de la maniére suivante

1. Prenez la piéce comme indiqué dans la liste au point « A » par exemple : Prenez le manchonne 1...

2 Lisez les textes et observez les schémas selon l'ordre indiqué dans les étapes. Le premier numéro indique 'ordre de montage
des piéces, le deuxiéme le nombre de piéces a monter.

» En d'autres termes : EXEMPLE : Prenez la piéce n° 27 et vissez-la sur la piéce ne 1 dans I'étape ne 5 comme indiqué sur le
schéma, répétez |'opération 8x.

p F
® DEBUT | »

- N ETAPES12 =

MONTAGE

ENEEEENENEENS _,_V@
e - B
= e %
Z X
e z

+ Etape 1: Prenez la piéce
ne 1, enfilez-la sur le mét et
orientez le trou en haut
suivant f'axe est - ouest,
pour que les oreilles soient
toumées vers le nord.

+ Etape 2 : Prenez la pigce E
ne27 ! Vissez-la dans I'écrou
de la piéce ne 1 comme sur

le schéma détaille. Répétez

I'opération 8 fois.

< Avant de serrer les vis, vous
devez vérifier le niveau de |'axe
vertical des cotés EST-OUEST
et NORD-SUD et orienter vers
le SUD comme indiqué sur les
schémas ci-dessus.

fEEAESEEENEEEE
. ETAPES 1.2
. EFFECTUEES

12

|
g ?
.J' | L .. [ .. | [ ] =
I — L=
[ 2 |
L N

REEEEESEEEEEEEEN N,

/ . ETAPES 58 -59

EFFECTUEES .

» Schéma détaillé de la fixation des modules solaires sur les bras porteurs a l'aide des manchons dentés.

! & i L
< ﬁE !)1.5Nm min!

« Serrez nomalement les vis sur les manchons, de maniére a ce qu'ils ne se tordent pas et que les panneaux ne cédent pas sous
la force du vent.

41



- ETAPES 58 - 59 ET INSTALLATION DES PANNEAUX - - ETAPES 34 MONTAGE™* -

A

—
B AF 74

% Etape 3" : Prenez les 2 éléments ne 2,
introduisez-les dans le trou de I'élément
net

< ***Lubrifiez les anneaux en plastique !

< Etape 4** : Prenez 'élément ne3.
Introduisez-le dans le tube en plastique.

ETAPES 34 ** [
EFFECTUEES :

T.Oll.'l.alﬂﬂq

. ETAPES 5-11 MONTAGE *** .

eSS EEEESESEEEEESESEEEEEES

+ Etape 5™ : Prenez 2 éléments n°7, montez-les
@ 10/ sur I'&lément ne 1 comme sur le schéma.
< Etape 6™* ; Prenez 2 éléments ne 8, montez-
les sur 'elément n° 1 comme sur le schema.
< Etape 7" ; Prenez 1 élément ne 5, mettez-le
entre les éléments no 4 comme sur le schéma.
< Etape 8™ ; Prenez les deux pidces ne 4,
- montez-les sur les elements ne 7 et 8.
=] % Etapes 9, 10" ; Prenez 6 vis n= 29 et &
30 rondelles n® 28, assemblez-les dans les frous
il comme sur le schéma.
erlg - < Etape 11" : Prenez 6 écrous ne 31, vissez-les
—— fermement sur les vis ne 29.

b/e

.

L]
. ETAPES 5-11"**
. EFFECTUEES

1&ﬁﬂ'-lﬁlﬂl-

..IO.BIIIHUBDDI.IB.BBIQIOOQ‘
. ETAPES 12-15 MONTAGE ** <

+% Etape 12***: Prenez
['elément de structure
n° 14, montez-le dansla ¢
fente de l'oreille de la
piéce ne 5 comme sur le
schéma .

¢ Etape 13, 14***, Prenez 1
vis ne 42 et 2 rondelles
ne 30, assemblez les
dans le trou comme sur le
schéma

< Ftape 15**: Prenez 1
écrou ne 32, vissez-le en
partie sur |a vis n° 42

}

ETAPES 12-
: Lol
o EFFECTUEES

fllnlﬂlli

-
L=



. ETAPES 33 - 35 - MONTAGE -

-
’III!.!.lIlﬂ‘ﬂ.l!lﬂllllﬂl.llll'l.‘

+ Etapes 33, 34 ; Prenez 1 vis 1§39, \
enfilez-la dans deux rondelles
ne 35 et introduisez-la dans le trou

de l'arbre porteur ne 12 comme sur
le schéma.

< Ftape 34 ; Prenez 2 deux rondelles
ne 35, enfilez-les sur la vis n° 39
comme sur le schéma.

<% Etape 35 ; Prenez l'entretoise
ne 15, vissez-la
précautionneusement sur l'arbre
porteur n® 12 sans tordre ce
dermnier.

o

i EEEEEEEERERENER
. ETAPES 32-35-
a EFFECTUEES

. ETAPES 33 - 35 - MONTAGE -

+# Ftape 36 ; Prenez le moteur
linéaire ne 21, placez-le sur
I'élement ne 15 comme sur le
schéma.

% Etape 37 : Prenez le criclip
ne 33, placez-le avec précaution
dans I'encoche de I'elément
ne 15 sans le tordre.

I I I NSNS EEEEEEEER

.  ETAPES 32-35-
. EFFECTUEES

19



. ETAPES 15A-15D - MONTAGE . . ETAPES 58 - 59 - MONTAGE .

REMARQUE &&&

+» Pour le modéle
1 axe 3 panneaux, montez les
vis sur l'anneau extérieur
des trous ! Serrez-les 43 =
pour que l'arbre du
suiveur soit horizontal !

+ Etape 58 : Prenez un

. = manchon n° 20, comme
++ Etape 15A ; g ]8 x sur le schema, et
Prenez 'arbre montez-le sur les bras
T porteur ne 9, ne 25 ou 26 ou sur la
'l,_% mTlntzz—le surla piéce n° 49, comme sur le
a6 selle de schéma.
e I'élément ne 1 + Etape 57 : Prenez une vis
i comme sur le ne 41, comme surle
schéma. schéma, et vissez-la sur

le manchon ne 20, vous la
serrerez a fond plus tard.

++ REMARQUE : Répétez
11 fois l'opération !

< Etape 15B ; Prenez 5 vis
ne 40 et montez-les dans
['anneau intérieur des
trous comme sur le
schéma.

+ Etapes 15D, 15C ;
Prenez 5 écrous ne 31, et
5 rondelles ne 28, et
enfilez-les sur les vis
ne 40, puis sermez-les
fermement.

g E I E NS EEEENEEEEEEEES
. ETAPES 15A-15D -
: EFFECTUEES




ETAPES 55 - 57 - MONTAGE

+ Etape 55 ; Prenez une vis n° 40, comme
dans limage, et mettez-la dans
['ouverture du bras ne 25, comme sur le
schéma.

<+ Etape 56 ; Prenez une rondelle ne 28 et

= mettez-la depuis 'autre coté sur la vis
ne 40, comme sur le schéma.

< e 57 ; Prenez un écrou ne 31,
comme dans l'image, et vissez-le sur la
vis, vous la serrerez a fond plus tard.

“» REMARQUE : Répétez ces étapes une
fois |

L
[ ]
L}
"
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-

ETAPES 55 - 57
EFFECTUEES

ETAPES 16 - 16A - MONTAGE*** =

%+ Etape 16" ; Prenez
le moteur ne 22,
placez-le dans le trou
de 'élément ne 14
comme sur le schéma.

®

]

+% Etape 16A™* ; une
fois 'ajustement
effectué, semez
I'écrou pour que le
moteur tienne bien.

+% Etape 16 ; Ajustez
a cette longueur!

ETAPES 16 - 16A**
EFFECTUEES

ﬁj\f—:llﬂillﬂlllllll.
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. ETAPE 38 - MONTAGE .

< Etape 38 ; Prenez I'¢lément
ne 14, enfilez-le sur le moteur
linéaire n® 21 comme sur le
schema.

¢
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. ETAPE 38 -
EFFECTUEE

. ETAPES 39 - 41 - MONTAGE E

.iﬂ'lll

+ [tapes 39, 40 ; Prenez 1 vis ne 42,
enfilez une rondelle ne 30 dessus
et placez-la dans le frou de
I'élément ne 14 en faisant passer la
vis a travers l'oreille n° 6 comme
dans l'image, puis prenez 1
rondelle n= 30, enfilez-la sur une
vis n° 42 de l'aufre coté comme sur
le schéma,

« [Etape 41 ; Prenez 1 écrou ne 32,
vissez-le précautionneusement sur
I'élément n° 14 sans le tordre.

P EEEESES

. ETAPES39-41-
. EFFECTUEES

R Bt b
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. ETAPES 41L - 410** =
. ETALONNAGE DE L'AXE ZENITHAL .
@ "
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o E{ape 41" - Mettez le niveau a bulle sur le bras de
fixation N° 9, comme sur le schéma.

<+ Etape 41M™* : Dévissez |'écrou ne 32 de la vis ne 42
pour desserrer la fixation.

+% Etape 41N*** : Relevez ou rabaissez le moteur linéaire
ne 22 jusqu'a ce que e niveau a bulle indique la position
horizontale, et gardez cette position.

#% Etape 410*** ; Revissez I'Scrou ne 32 sur la vis n° 42 et
serrez convenablement pour que le niveau a bulle
indique foujours que la position est horizontale.

ETAPES 41L -410**
EFFECTUEES -

33



- ETAPES 16, 17 - MONTAGE** .

< Etape 17",
Prenez la cheville
ne 16, introduisez-la
dans le trou de
fixation du moteur
et dans le trou sur
I'arbre pour
attacher l'axe.

circlips de l'arbre
(él.n® 33), mettez-les
dans l'entaille de la
cheville pour que la
cheville de protection
contre les chutes soit

comme sur le schéma.

puIlilnllIlI!IIlululnl'ulwlIlulll.
. ETAPES 19 - 22 - MONTAGE »

P EE IS S E SN EEENEEERER

. ETAPES 16, 17***
. EFFECTUEES

introduisez-le dans le trou de
['arbre ne 9 comme sur le
schéma.

% Ftape 20 ; Prenez 4 vis e 38,
montez-les dans les frous.

+» Etapes 21,22 ; Prenez 4
rondelles ne 28 et 4 écrous
ne 31, et vissez-les
partiellement sur les vis n° 40.

% Etape 19 ; Prenez le tube ne 13,

| -

pf I I NN EENEEENENEEEN

. ETAPES19-22-
EFFECTUEES

kRS EEEEEEEEEEENENS

ETAPES 49 - 54
EFFECTUEES

]
n
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' . ETAPES 49 - 54 :
. MONTAGE .
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+% Etape 49 ; Prenez le bras latéral ne 49 comme sur
le schéma.

+» Etape 50 ; Prenez I'élément de fixation en U n= 18
et placez-le 4 travers le bras latéral ne 49 sur le
bras de fixation n°12, de maniére a ce que les
trous soient couverts.

%+ Etape 51 ; Prenez une vis n° 37 et introduisez-la a
travers le frou dans I'élément de fixation en U
ne 18 et dans le bras n°12 comme sur le schéma.

+% Etape 52 ; Prenez une rondelle ne 28, enfilez-2
sur une vis n° 37 comme sur le schéma.

+» Etape 53; Prenez un écrou n° 31 et vissez-le sur la
vis ne 37 comme sur le schéma.

% Etape 54; Prenez 2 vis n° 34 et vissez-les dans
I'écrou de 'elément de fixation en U n° 18 comme
sur le schéma, afin de serrer la fixation.

+» REMARQUE : Répétez 3 fois l'opération, comme
sur le schéma !

. ETAPES 23 - 26 - MONTAGE .

< Ftape 23 ; Prenez la plaque ne 6, placez-
la dans I'ouverture du tube ne 13 comme
sur le schéma.

+ Etape 24 ; Prenez 2 vis n° 34, placez-les
dans les trous comme sur le schéma.

+ Etape 25 ; Prenez 2 rondelles ne 28,
enfilez-les sur les vis ne 34.

« Etape 26 ; Prenez 2 écrous ne 31, vissez-
les correctement sur les vis ne 34.

..
]
u
=
|
|

ETAPES 23 - 26 -
EFFECTUEES

'UIqIIr'I-III'I'H'

. ETAPES 27 - 28 - MONTAGE .

+ Etape 27 ; Prenez les 2
anneaux en plastique

ne 11, introduisez-les & 4

dans le tube n° 9 comme
sur le schéma.

<+ Etape 28 ; Prenez le
tuyau rond n°10, montez-
le dans le tuyau de l'arbre
n° 9 comme sur le
schéma.

REMARQUE : Les
deux anneaux en
plastique n° 11 sont
souvent deja montés
en raison de
I'adaptation des
tolérances de
production !

/

ETAPES 27-28-
EFFECTUEES
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" ETAPES 41H - 41K
. ETALONNAGE DE L'AXE AZIMUTAL
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+% Etape 41H : Mettez le niveau & bulle sur le bras de
fixation N° 12, comme sur le schéma.

+» Etape 411 ; Dévissez I'écrou n° 32 de la vis n° 42
pour desserrer |a fixation.

+% Etape 41J : Relevez ou rabaissez le moteur
linéaire ne 22 jusqu'a ce que le niveau a bulle
indique |a position honizontale, et gardez cette
position.

+» Etape 41K ; Revissez |'écrou ne 32 sur la vis n° 42
et serrez convenablement pour que le niveau a
bulle indique toujours que la position est
horizontale.

h'lmlll.l!.l'l.!ﬂ.
. ETAPES 41H - 41K
. EFFECTUEES

- ETAPES 41A - 41D - RACCORDEMENT

< Etapes 41A— 41D ; Le systéme se
présente ainsi apres le
branchement des cables.
La procédure est décrite
précisément dans les points
suivants.
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. DESCRIPTION DU PANNEAU DE CONNEXION -

|
s N EENENEE S S ESE NS EEEEEEENEEE

++ Avant de commencer, retirez les bouchons de protection du moteur pour voir le panneau de connexion.

< Moteur linéaire SM4S520M3SP26A avec positionneur

+ Flape 41C ; Le cable n° 23 de
connexion des moteurs se
branche ici.

« Etape 41A ; Le cable USB ne24 se
branche ici.

+ Indicateur de fonction LED < Appuyez ici pour déconnecter le

moteur !

< Ftape 41B : Le cable
d'alimentation, qui ne fait pas
partie du moteur, se branche
ici

< Appuyez sur cette touche
pour connecter le moteur

+ Choisissez le cable flexible &
2 fils résistant aux UV avec

conducteur 1 mm2

+ Moteur linéaire SM4S520M3

% Etape 41D : La deuxiéme partie
du cable n° 23 de connexion
des moteurs se branche ici

< REMARQUE : *+*
I n'y a pas de moteur
secondaire dans le modéle
1 axe 3 panneaux, c'est pourquoi il
ne peut étre connecté ! Par la
suite, il n'y a donc pas d'élapes
C et D pour ce modele !

< Le moteur linéaire ne 21 a fait
tourner le tracker solaire en
position d'étalonnage, c'est &
dire en position horizontale.

% L'étalonnage se fait ensuite a
['aide d'un niveau a bulle.

REN R EE NN EENNEEER

ETAPE 41G .
EFFECTUEE .
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. BRANCHEMENT DES CABLES -

SunTracer Version: (5.1

CAN 1D: | Enable CaK made | usB drver | | Remate support |
Usupply: F335 v et | =17 //
Time:[08 | h[o2 Im[z7 |s [TSena | [ Seftings Wizard | / T
Day/Month: [23[10]| Eynch] [Send o ; y —‘-l“‘ _‘
Angle A:[-43.4 lo [Send | Angle B: 51.5 |o [Bend]| A | /] ) } ‘-[Il‘i."r—l
Position A:[31005 i Position B: 32425 |1 ; /| q [N i
Destination A: 31005 |i Destination B: 32425 |i
1 motor A: [0.00 |a I motor B: [0.00 |a
Longitude/Latitude: [14.4 |oliss  |o [Send]
Moving interval: Eﬁ_ s

[ run i Diebic SNEREET] | vind JNELETH
FOR ALL MODELS WITH HELTOSTAT FUNCTION - MIRROR MODE: 77
Tracking mode: W‘ Send | H targel angle: Wéo | Send
V target angle: -not in use- o [Send|

FOR MANUAL TURNING AND DEBUG MODE:
“Navigator™ buttons to move motors manually. Note: Automati

Y
4 b
v

EEEE (o o nerenence motor &) [N (GO TO REFERENCE MOTOR B) i

e T e

turned off (press red DISABLE button)

. ENVOI D'ORDRES POUR L'ETALONNAGE H/V - MISE A NIVEAU DES AXES W

( H / VW Alignment | >

Anale B: [51.5 la [

o Cliquez sur le champ H/V Alignment pour envoyer ['ordre de mise en position d'étalonnage.
e Aprés la rotation du moteur en position d'étalonnage — vous devez étalonner l'axe en posifion honzontale. Consultez les
instructions pour le contenu du suiveur.
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AVANT D'EFFECTUER LE
BRANCHEMENT, FAITES
PASSER TOUS LES
CABLES A TRAVERS LE
MANCHON EN
CAOUTCHOUC ETLE
BOUCHON !

Etape 41A ; Branchez ici le
cable USB ne24, comme sur
le schéma.

Etape 41B : Branchez ici le
céble d'alimentation, qui ne
fait pas partie du moteur.
Choisissez le cable flexible a
2 fils résistant aux UV avec
conducteur 1 mm?, branchez
sur tension 24 V = 10 %,
intensité 1 A, comme sur le
schéma.

Etape 41C*™* ; Branchez ici
le cable ne 23 de connexion
des moteurs, comme sur le
schéma.

Etape 41D*** ; Branchez ici
le cable ne 23 de
branchement des moteurs,
comme sur le schéma.

REMARQUE : ****
Iin'y a pas de moteur
secondaire dans le modéle

1 axe 3 panneaux, c'est pourquoi

il ne peut étre connecté ! Par
la suite, il n'y a donc pas
d'étapes C et D pour ce
modéle !

ETAPES 41A - 41D
EFFECTUEES

Completing the Found New s : et ;
Hardware Wizard J Mice and other pointing devices

The wizard hat finishad instaling the saftware for- El l§ Monitors
‘_:} STM Vsl COW st Fj 8 MNetwork adapters
= J Ports (COM & LPT)
j ECP Printer Port (LPT1)
‘_j Prolific USB-to-Serial Bridge (COM1)
- [5TM Wirtual COM Port (COMS) ]
!ﬂﬂ Processors
E'@ Sound, video and game controllers
o [ ] e | @ System devices

» Lancez le navigateur web Intemet Explorer dans 'environnement Windows. Les autres navigateurs et systémes d'exploitation ne
sont pour l'instant pas encore pris en charge. Dans la barre d'adresse, entrez « www.solar-motors.com » et cliquez sur la
rubrique « WEB MONITOR ». Cliquez sur le lien « START WEB MONITOR ». Si vous n‘avez pas de connexion internet &
proximité du suiveur solaire, vous pouvez utiliser la version « offline ».

o A l'ouverture du site internet, votre navigateur vous avertit quil a empéché I'exécution de scripts ActiveX pour des raisons de
sécunité. Vous devez l'autoriser, car les scripts ActiveX sont d'une importance cruciale. Cliquez sur la barre ol |'avertissement
est apparu et choisissez « autoriser le contenu blogué »

Click Firish bo closa the wizand

/= C:,Documents and Settings'development\} — = IEI'EI

el . - b
s " | »
g € C:\Documents and Settings\developmentiMy Docume. .. | | w -

(@ To help protect your security, Internet Explorer has restricted this webpage from running scripts or Actived X
controls that could access your computer, Click here for options...

Allow Blocked Content.., -

What's the Risk?

More information

« Nous déclarons que le contenu actif lié au script ActiveX présent sur ce site internet n'endommagera pas votre ordinateur et qu'il
est uniguement destiné a la communication avec le suiveur solaire SunTracer

» Yous devrez modifier les configurations de sécurité de volre navigateur si elles sont trop hautes et si, par conséquent, le script
ActiveX ne se lance pas. Les instructions de configuration correctes et slres se frouvent sur la méme page sous le lien
« security settings »

« | a seule chose que vous ayez a faire est de choisir le bon port série COM (celui que votre ordinateur a assigné au pilote USB).
Si vous cliquez sur la touche « connect », vous devez voir les valeurs s'afficher dans des fenétres de saisie de données.

» Aprés que le suiveur a été branché et que la communicafion a été établie (c'est a dire quand les valeurs apparaissent dans les
fenétres de saisie de données), il convient d'étalonner le systéme — mettre I'axe en position herizontale. Cliquez sur le champ
HIV Alignment. (cf. illustration)
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. ETAPE 41G : CONNEXION AVEC LE PC ET LANCEMENT DU -
. LOGICIEL DE CONTROLE DES PARAMETRES "
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 Tous les suiveurs peuvent étre connectés a un ordinateur individuel pour que vous puissiez effectuer
quelques réglages initiaux. Par la suite, le fonctionnement de base du suiveur solaire ne dépend plus de ['utilisation d'un
ordinateur. Il permet aux utilisateurs avancés d’'exécuter des fonctions de confrole utiles.

« L'ordinateur se connecte au suiveur solaire avec le cable de communication fourni, & brancher sur une entrée USB.

 Seulement 4 la premiére connexion : l'ordinateur demandera l'installation d'un pilote. Pour en obtenir un, cliquez sur la touche
« USB driver » ou « Support files » dans le « web monitor » (cf, chapitres suivants). Enregistrez-le sur le disque. Sachez que
vous devez disposer des droits d'administrateur pour pouvoir installer le pilote. Suivez les différentes étapes

i) Found New Hardware I
STM32 Yirkual COM Port

u _@Deﬂcel\hmm v g 3@@ |

Quand la fenétre suivante apparait, cliquez sur « No, not this time » puis sur « Install from a list or specific location »

Found New Hardware Wizard Found New Hardware Wizard

‘Welcome to the Found New
Hardware Wizard

“windows vl seerch lor cuttent and updated selbwars by
lacking o ot computer, an the haidvwars mstalision £D. o on
the \eiirekawes Lipdate \wieh st fwith your pemmessian)

Fiad cur pevacs poligy

This wizard helps pou install solteate ot

STH Virual COM Part

*) M your hardware came with an installation C0

LCan'Windows cormect b Windows Update (o seach for 9 on Hloppy disk, insest it now

soltware?

€ s, this time only

. ETAPES 41E - 41F : - FIN DES BRANCHEMENTS

+ Etape 41E ; Une fois les cables

branchés, remettez le bouchon
et le manchon en caoutchouc a
lintérieur du moteur linéaire

ne 21

I e, now and every ime | connicl & device.
Mo, not thes e

Chek Mesi 1o conlinus.

what da you want the wizard lo do?

7 Instal the soltwans sutomaticaly [Recanmandsd]

& |nskal from & kst of speciic locatian [4dvanced)

Chck Nest l continue.

< Back Hesl » Cancel |

La touche « Browse » vous permet de sélectionner le pilote que vous avez enregistré sur le disque. Lorsque que I'avertissement

de compatibilité s'affiche, cliquez sur « Continue Anyway ».

ot v imare waord

Pleaze choose your search and nstallation options

@ Semchfor e e diver m thess oostions.

L fhe check: bowes bielow bo binl or expand the defauk seaich, which includes lacal
paths and remavable meda The best diver found w8l be inctalad.

™ Seaichssmovabie meds [foppy, CO-ROM. |
¥ Tnchde ths Sooation n the seanch:

|C-\Documents and Seltngs\developmentiy Docu. =] Browse I

(" Dot searchy | vll chaoss Ihe diver bo rstsl

Chaoge this option 1o select the device diver rom a st Windows does not guarantes Shat
the.diiver you choase will be the best match foryour hardware,

+Back | Bt > | LCancal |

L The software you are installing for this hardwane
» 5
STM Virtual COM Port

hasz not passed Windows Loga testing to verlly its compatibilty
with ‘Windows 4P, [Tell me whi thes testing i important. |
Conlinuing pour i llation of thiz sof! may impain
or deztabilize the comect operation of your system
either immediately or in the future. Miciozoft strongly
recommends that you stop thiz installation now and
contact the hardware vendor for software that has
pazsed Windows Logo testing.

Conlirus Aryway ] STOP Instalation |

Ala fin, cliquez sur « Finish ». Vous pouvez vérifier que l'installation s'est faite correctement dans le panneau de configuration.

+ Ftape 41F** ; Une fois les
cables branchés, remettez le
bouchon et le manchon en
caoutchouc a ['intérieur du
moteur linéaire ne 22,
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ETAPES 41E - 41F*** -
EFFECTUEES
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4 Une fois les cébles branchés, le
systéme se présente comme sur
le schéma.

« Branchez le cable d'alimentation a
la tension 24 V DC

4 Suivez les instructions pour établir
la communication avec
l'ordinateur.

EEEEEESEEREEENEE

ETAPES 41E - 41F -
. EFFECTUEES
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